附件
龙门实验室新兴农业机械研发团队招聘岗位信息表
	岗位代码
	岗位名称
	招聘人数
	专业（学科）
	学历学位
（专业技术资格）
	岗位要求
	岗位职责

	202601
	科研岗一
	1
	计算机科学与技术、电气工程、自动化、控制工程、人工智能等相关专业
	硕士研究生
	1. 近三年发表SCI/EI/中文核心论文2篇及以上，或在农业机器人感知规划领域有显著工程化成果。
2. 精通C++/Python编程，熟练掌握ROS/ROS2框架，深入理解SLAM、深度学习（CNN/Transformer）、路径规划（A*/RRT*/MPPI）等核心算法。
3. 具备TensorRT、OpenVINO等推理引擎优化经验，有农机或自动驾驶算法落地经验者优先。
4. 具备优秀的数学建模能力、创新思维及团队协作能力，能独立承担算法模块攻关。
	1. 负责智能农机环境感知、多源传感器数据融合及高精度地图构建算法研发。
2. 主导复杂农田场景下的路径规划、行为决策及运动控制算法设计与优化。
3. 负责算法在嵌入式平台的模型压缩、加速部署及实车验证。
4. 跟踪前沿AI技术，提升农机自主作业的智能化水平与适应性。

	202602
	科研岗二
	1
	农业工程、机械电子、控制工程、电子信息等相关专业
	硕士研究生
	1. ，近三年发表SCI/EI/中文核心论文2篇及以上，或拥有线控底盘、嵌入式系统显著工程化成果（如产品量产、关键专利）。
2. 精通C/C++嵌入式开发，熟悉ARM/DSP/FPGA架构，熟练掌握MATLAB/Simulink自动代码生成技术。
3. 深入理解PID、MPC等控制算法在嵌入式端的实现，熟悉ISO11783、CANopen等农机/汽车通信协议。
4. 具备扎实的电路基础，能独立完成原理图审查及硬件调试，有农机电控系统或工业机器人底层开发经验者优先。
	1. 负责智能农机线控底盘（转向、制动、油门、换挡）的机电液一体化控制系统开发。
2. 负责嵌入式控制器底层驱动开发、固件调试及实时操作系统（RTOS）移植与应用。
3. 主导传感器数据采集、CAN/CANFD通信协议栈开发及整车电子电气架构设计。
4. 负责控制系统测试、实车标定及可靠性验证。
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